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Описано свойство трёхмерности классических задач управления в смысле теоремы об ограниченности вложенности суперпозиций; постановка задачи управления обобщена на случай наличия внешних возмущающих параметров, при этом её трёхмерность в указанном смысле сохраняется; эта трёхмерность соответствует трёхчастной онтологической структуре действительности.
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Предисловие(
Теорема о трёхмерности пространства с упорядоченными друг относительно друга осями была доказана в [3], в [4], и более подробно в работе [5] описано приложение этого результата к обоснованию метода управления технологическими процессами, с обоснованием, как и в [6, с. 85 и сл.], ограниченной размерности оператора суперпозиции.
Теорема 1 (об ограниченности вложенности суперпозиций). Для пространств Xn, Yk, Zm, Wr, размерности которых конечны и отличны от 0 (n, k, m, r ( N), имеющих общее начало координат, суперпозиция  eq ((Xn\o((;\s\up(φ))Yk)\o((;\s\up(ψ))Zm)\o((;\s\up(ξ))Wr  невозможна, возможна суперпозиция только для трех пространств, например,  eq (Xn\o((;\s\up(φ))Yk)\o((;\s\up(ψ))Zm .□

В прикладной интерпретации (см. [5]) 
 eq (X\o((;\s\up(φ))Y)\o((;\s\up(ψ))Z , 

(1)

где Х – параметр качества, Y – параметр управления, Z – экономический параметр. Оказывается, что трёхмерность задач управления (трёхмерность суперпозиции (1), согласно теореме 1) наблюдается не только в методе пространства состояний (см. [5]), но обнаруженное ограничение размерности свойственно широкому классу задач управления, в том числе и задачам классической теории управления, что и описано ниже.
1. Трёхмерность задач управления
Очевидно, что в смысле теоремы 1, классическая задача управления – трёхмерна. Постановка классической задачи управления такова [2, с. 16]. Объект управления описывается системой дифференциальных уравнений
dxi/dt = fi(x1(t),…, xn(t), u1(t),…, um(t))   (2)
в векторной форме: dХ/dt = F(X(t), U(t)), где Х – это вектор координат, U – вектор управлений; fi непрерывно дифференцируемы; при этом имеется функция f0(X(t), U(t)), и задача управления сводится к минимизации функционала
 eq I = \i\in(t0;t1; f0(X(t), U(t)) dt) = min
(2')
путём выбора оптимального управления U(t), при перемещении точки из X0=Х(t0) в X1=Х(t1).
Записанные в терминах теоремы 1 отображения, соответствующие задаче (2), таковы:  eq (X\o((;\s\up(φ))U)\o((;\s\up(ψ))I , где отображение ( задаётся системой дифференциальных уравнений (2), а ( – минимизацией функционала (2'). Тем самым показано: классическая задача управления – трёхмерна в смысле теоремы 1
.
2. Обобщение при возмущениях
В классической задаче управления (2) предполагается отсутствие внешних возмущений, действующих на систему. Для учёта таковых возмущений (м. б. стохастических) в модель вводится вектор возмущений А, тогда постановка задачи такова, что объект управления описывается системой дифференциальных уравнений 
dxi/dt = fi(x1(t),… , u1(t),…, ak(t)),
(3)

в векторной форме: dХ/dt = F(X(t), U(t), A(t)), где Х – это вектор координат, U – вектор управлений, A – вектор возмущений; fi непрерывно дифференцируемы; при этом имеется функция f0(X(t), U(t), A(t)), и задача управления сводится к минимизации функционала

 eq I = \i\in(t0;t1; f0(X(t), U(t), A(t)) dt) = min,
(3')
либо усреднено по возмущениям I=I(eq  \x\to(A)), либо при определённых возмущениях A(t)=A*, I=I(A*). При этом эта задача управления (более общая, чем в [2]) также остаётся трёхмерной:  eq (X\o((;\s\up(φ))(U(A))\o((;\s\up(ψ))I .
3. Онтологические основания

Трёхмерность задачи управления имеет онтологические основания. В системе дифференциальных уравнений, описывающих систему, X – материально-вещественный (в онтологическом смысле) параметр (координаты), задаваемый в начальной и конечной точке; функции U, A и отображение ( изменяются во времени; функционал I отвлечён от понятия времени (как уже проинтегрированный по переменой, соответствующей времени). Таким образом, онтологическая структура (ср. [7 , с.7–11]), выявляемая в этой задаче, соответствует известной онтологии: а) материально-вещественная часть реальности, б) время, в) вневременные характеристики реальности, в т.ч. самоописательность описания реальности (5-й уровень обобщения).
 
Заключение
Показана трёхмерность задачи управления в смысле теоремы об ограниченности вложенности суперпозиций, постановка задачи управления обобщена на случай наличия внешних возмущающих параметров (трёхмерие задачи в смысле указанной теоремы при этом остаётся); это трёхмерие соответствует трёхчастной онтологической структуре реальности.
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The property of three-dimensional classical problems of control in the sense of the theorem on the boundedness of nesting compositions was described; the control problems was generalized to the case of external perturbations of parameters, and its three-dimensional in this sense remains; this corresponds to the three-dimensionality of the ontological structure of reality.
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� Если рассматриваются оптимальные процессы с параметрами (см. подробнее [�Понтрягин1983 \*charformat �2�, с. 215–221]), где помимо управления U имеется параметр W, остающийся постоянным в процессе движения, то трёхмерность также налицо: � eq (X\o((;\s\up(φ))(U(W))\o((;\s\up(ψ))I �.
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